
1.产品照片及企业信息  

 

9QZ-3300A 型自走式青饲料收获机 

 

 

生 产 者：石家庄美迪机械有限公司 

  注册地址：石家庄循环化工园区丘头镇东宽亭村 

  邮政编码：052160 

  电    话：0311-88051118 

  传    真：0311-88051128 

  联 系 人：周晓杰 



2.主要技术规格 

序号 项   目 单  位 设计值 

1 型号名称 / 9QZ-3300A自走式青饲料收获机 

2 形式 / 自走式 

3 工作状态外形尺寸（长×宽×高） mm 7650×3660×5430 

4 配套发动机额定功率 kW 241 

5 配套发动机额定转速 r/min 2200 

6 割幅 mm 3331 

7 作物收集割台型式 / 直切割台 

8 割台切割器型式 / 圆盘式割刀 

9 喂入机构型式 / 喂入辊 

10 喂入机构数量 / 8 

11 秸秆切碎机构型式 / 滚筒式 

12 籽粒破碎机构型式 / 对辊式 

13 驾驶室型式 / 普通 

14 变速方式 / 手动变速 

15 驱动方式 / 液压驱动 

16 制动器型式 / 带式 

17 导向轮轮距 mm 1220 

18 导向轮轮胎规格 / 10.00-16 

19 驱动轮轮距 mm 2280 

20 驱动轮轮胎规格 / 17.5LR24 

21 轴距 mm 2650 

22 作业速度范围 km/h 2～6 

23 设计切段长度 mm 长 19.5  中 8.7  短 4.3 



3.安全性检验结果 

序

号 
项   目 单位 合格指标 检验结果 

1 

安

全

性

能 

制动

性能 

行车 

制动 

m 制动距离≤6 

+ 

/ 后轮不应翘起 

驻车 

制动 
/ 

能可靠地停在≥20%（11°18ˊ）的

干硬坡道上 

驾驶员耳位噪声 dB(A) 普通驾驶室≤93 

2 

安

全

防

护 

危险运动件安全

防护（自走式、

牵引式、悬挂式） 

/ 

各传动轴、带轮、链轮、传动带和链

条等外露运动件要有防护装置 
+ 

由拖拉机悬挂或牵引的饲料收获机

动力输出轴应有防护装置 
/ 

无定刀双圆盘切割器、回转式切割器

的矮杆割台和往复式切割器的矮杆

割台分禾器两侧面应有防护装置，如

仍有危险，应贴上安全标志 

/ 

对于圆盘式割刀收获机或不对行收

获机，采用近距离铁制防护罩可能构

成对机器性能有影响时，可用金属管

做成支架进行远距离防护 

+ 

金属齿夹持式、拨禾链式和波形胶带

夹持式茎秆输送装置应安装防护装

置 

+ 

电气装置及其线

路（自走式） 
/ 

电气装置及其线路应完整无损，连接

应正确、接头应可靠，不得因振动而

松脱损坏电气件 

+ 

蓄电池能保持常态电压，非接地端应

进行防护，以防止与其意外接触接地

形成短路和断路 



安全性检验结果（续） 

序

号 
项   目 单位 合格指标 检验结果 

2 

安

全

防

护 

电气装置及其线

路（自走式） 
/ 

开关和按钮应操作方便，开关自如，

不得因振动而自行接通或关闭 

+ 发电机技术性能应良好，电系导线应

具有阻燃性能，所有电系导线均需捆

扎成束，布置整齐固定卡紧，接头牢

固并具有绝缘套，在导线穿越孔洞时

应设置绝缘套管 

驾驶室（自走式） 

mm 

驾驶室门道尺

寸 符 合 GB 

10395.7的规定 

高≥1350 

+ 

上宽≥550 

中宽≥550 

下宽≥300 

mm 

驾驶室至少有两个在不同面上的紧

急出口，紧急出口在驾驶室内不使用

工具应容易打开，其横截面至少能包

含一个长轴为640、短轴为440的椭圆 

/ 
驾驶室应设置保持门开启的装置，密

封式驾驶室应配置通风装置 

mm 

进入操作者座位的通道最小为250，

凸起部件、操纵装置、梯子或手柄缠

绕或夹持操作者或操作者衣服造成

的意外阻塞情况，应降低到最小程度 

/ 

要避免机器的锐边、尖角、粗糙面和

突出部分对操作者可能造成人体伤

害或衣装破损 



安全性检验结果（续） 

序

号 
项   目 单 位 合格指标 检验结果 

  

操作者操纵装置

（自走式） 

/ 
操作者关键操纵装置附近应粘贴适合

操作者操作的文种的操作符号 

+ 

mm 
所有操纵装置周围应有最小 25 的间

隙 

/ 
指尖操纵装置，只要不存在误操作相

邻操纵装置的危险，则无间隙要求 

/ 

方向盘或转向杆、变速杆、手柄、踏

板和开关等操作装置应合理配置和安

装，使操作者在正常操作位置上能安

全方便地控制和操作，脚踏板应置于

操作者左右脚方便的部位，其操纵杆

应置于操作者容易接触到的范围内，

向后移动操纵杆应使离合器分离 

动力源的停机装

置（自走式） 

/ 

每个动力源都应有不需操作者持续施

力即可停机的装置，处于“停机”位

置时，只有经人工恢复到正常位置后

方能再启动  

+ 

/ 停机装置应设置在容易接触到的位置 

/ 
机器结构应保证工作部件在接合的情

况下，不能启动发动机 

排气管（自走式） / 
在发动机排气支管上应采取防止存留

易燃物的措施 
+ 



安全性检验结果（续） 

序

号 
项   目 单 位 合格指标 检验结果 

2 

安

全

防

护 

光、声信号系

统及灯光装

置（自走式） 

/ 

自走式饲料收获机至少应安装上下部位

前照灯、转向灯、示廓灯或标识、制动

灯、倒车灯、警示灯、仪表灯、反光标

志，且显示正常。同时可根据用户需要

选装雾灯 

+ 至少设置两块有效的后视镜，每侧一块 

自走式饲料收获机各有关光、声信号指

示、监视系统如：转向、燃油表、水温

表、电压表、机油压力警告灯、倒车声

响装置、慢速标识、回复反射器等应灵

敏、工作正常 

3 

安

全

信

息 

安全标志 

/ 

对操作者存在或有潜在危险的部位（如

正常操作时必须外露的功能件，防护装

置的开口处和维修保养时有危险的部

位），应在其附近固定的安全标志。安

全标志型式应符合 GB 10396的规定 

+ 

/ 

下列装

置应有

安全标

志 

割台切割装置处 

+ 

抛送装置处 

传动装置 

秸秆切碎器主轴盖板处 

驾驶台（自走式） 

接装料箱（自走式） / 



安全性检验结果（续） 

序

号 
项   目 单位 合格指标 检验结果 

3 

安

全

信

息 

安全使用说

明 
/ 

使用说

明书应

给出或

指出 

安全使用注意事项和安全标志

的内容、说明及粘贴位置 

+ 
对使用、调试保养和维护机具的

过程中可能存在或潜在的危险

以及配置的割台、捡拾台等的安

装更换、调试保养和维修过程中

可能存在或潜在的危险 

机器运转时进入接料箱的危险 / 

秸秆切碎器周围不得站人 

+ 

割台前进方向不得站人 

对操作人员的要求 

及时清理发动机各排气支管上

的易燃物，以免发生火灾（自走

式） 

备注 
（1）检验结果合格填“+”，不合格填“-”。 

（2）大纲中对样品不适用的检查项目，应在表中列出，在检验结果栏中填“/”。 

4.适用性检验结果 

序号 项   目 单位 合格指标 检验结果 

1 收获损失率 / ≤3% + 

2 标准草长率 / ≥85% + 

3 割茬高度 mm ≤150（秸秆） + 

4 籽粒破碎程度
 

/ 每升青贮物料中完整籽粒数量≤4粒 + 

备注 
（1）检验结果合格填“+”，不合格填“-”。 

（2）大纲中对样品不适用的检查项目，应在表中列出，在检验结果栏中填“/”。  

5.可靠性检验结果 

序号 项   目 单  位 合格指标 检验结果 

1 有效度 / ≥98% + 

备注 
（1）检验结果合格填“+”，不合格填“-”。 

（2）大纲中对样品不适用的检查项目，应在表中列出，在检验结果栏中填“/”。 

 

 


